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Mit dem »Smart Encoder« erweitert Rafi sein Portfolio um einen softwaregesteuerten
Drehgeber. Variable Rastungen, dynamische Endanschléage und eine aktive
Ruckstellung sollen Bedienung und Nutzerfeedback in Maschinen und Geréten besser
an die Anwendung anpassen.

Der Drehgeber bietet individuell anpassbares, realistisches haptisches Feedback fur
verschiedene Anwendungen (Bild: Rafi).

Der »Smart Encoder« ist ein softwaregesteuerter haptischer Drehgeber, mit dem Rafi
klassische Bedienfunktionen flexibler auslegt. Im Fokus steht ein taktiles Feedback, das
per Software an Funktion, Anwendung und Nutzeranforderung angepasst werden kann.
Dazu zéhlen Klickverhalten, Drehmoment, Endanschlage und die Rickflihrung in eine
Mittelposition.



Programmierbare Haptik fur variable Bedienfunktionen

Das Rastverhalten lasst sich in Anzahl und Intensitét variieren. Dadurch kann derselbe
Drehgeber unterschiedliche Bedienlogiken abbilden, ohne dass die Mechanik fur jede
Anwendung neu ausgelegt werden muss. Auch Endanschlage kdnnen dynamisch und
kontextabhangig eingestellt werden. Sie lassen sich so an den jeweiligen
Betriebszustand oder an die aktuell gewahlte Funktion koppeln. Ein weiteres Merkmal ist
die aktive Ruckstellung in die Mittelposition. Sie erzeugt ein federéhnliches Bediengefihl
und unterstiitzt Anwendungen, bei denen eine neutrale Ausgangsstellung gewiinscht ist.
Erganzend ermdglicht die dynamische Drehmomentsteuerung, den Widerstand in
Echtzeit anzupassen. Das taktile Feedback kann dadurch je nach Situation starker oder
schwécher ausfallen.

Haptisches Feedback als Schnittstelle zum Nutzer

Der Drehgeber dient nicht nur zur Eingabe von Werten, sondern interagiert aktiv mit dem
Anwender. Unterschiedliche Rastpunkte, Widerstande und Anschlage kdnnen
Bedienzustande fiihlbar machen. Das hilft, Funktionen unterscheidbar zu gestalten und
Eingaben nachvollziehbar zu fihren. Die Kombination aus programmierbaren
Rastungen, variabler Drehkraft und einstellbaren Endanschlagen soll die
Bediensicherheit unterstitzen und Fehlbedienungen reduzieren. Fur Entwickler entsteht
damit eine Plattform, mit der sich unterschiedliche Bedienkonzepte softwareseitig
umsetzen lassen.

Fur Industrie, Medizin- und Fahrzeugtechnik

Als standardisierte Plattformlosung ist der Drehgeber fiir verschiedene Einsatzfelder
vorgesehen. Genannt werden Industrie und Maschinenbau, Medizintechnik sowie Land-
und Baumaschinen. Hersteller kénnen damit Bedienoberflachen entwickeln, die sich an
unterschiedliche Szenarien anpassen lassen, ohne flr jede Variante eine eigene
haptische Lésung zu benétigen. Die Plattform richtet sich an Anwendungen, in denen
eine préazise, kontextabhéngige Bedienriickmeldung gefragt ist. Dazu gehdren
Maschinenbedienungen, mobile Arbeitsmaschinen oder medizinische Geréate, bei denen
taktile Orientierung und klar unterscheidbare Eingabepunkte hilfreich sind.
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